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VERT
Véhicule d’Essais et de Référence en Trajectographie

• « Grand Equipement » IFSTTAR

• Missions :

- Qualification des systèmes 

de positionnement 

- Support à la normalisation

- Validation d'observatoires de 

trajectoires

- Support pour la recherche 

IFSTTAR

• Équipé du système MRT

Laboratoire mobile 
pour la recherche

liée aux ITS / VA

https://ifsttar.libcast.com/ame-geoloc/vert-vehicule-dessais-et-de-reference-et-trajectographie/player
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ULISS
Ubiquitous Localization with Inertial Sensors and Satellites

- Récepteur GNSS F9P:
• GALILEO / GPS / GLONASS/ 

BEIDOU

• Multi Fréquences : E1-E5/
L1-L2 / B1-B2

- IMU MTi-3 AHRS 9 DoF
- Accéléromètre 3 axes

- Gyromètre 3 axes

- Magnétomètre 3 axes

- Pression

- Température

Démonstrateur :

Algorithmes TR
Données synchronisées

+

DataLogger :

Acquisition
Données synchronisées

Solution de 

navigation 

indoor/outdoor

Algorithmes GEOLOC :

MAGYQ: Magnetic, Acceleration fields and GYroscope Quaternion ( Attitude estimation EKF 

filter)

WAISS : Walking direction estimation based on statistical modeling of human gait features 

with handheld MIMU
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• STIM300 :

- Accéléromètre 3 axes

- Gyromètre 3 axes

• HMC5983

- Magnétomètre 3 axes

• NEO-M8T

- Récepteur GNSS

• Carte SD

DataLogger :

Acquisition

Post traitement

Carte 
SD

Solution de 

référence 

indoor au pied

-Capteur MEMS de qualité supérieure (gyro 0,5°/h)

-Mécanisation type « strapdown »

-Indoor-outdoor infrastructure-free

-Performance accrue : <0,3% de la distance parcourue

PERSY
Pedestrian Reference System

https://ifsttar.libcast.com/ame-geoloc/persy-online/player
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• XIAOMI MI8

- GNSS Bi-Freq

- IMU

• App : GEOLOC PVT

• GNSS Raw Measurements
Task Force

Code android

temps réel

Smartphone

Open source

Algorithmes GEOLOC :

Time Difference Carrier Phase / PPP / IMU / Realtime Ephem. acces /

Ionosphere-free Combination

GEOLOC PVT
https://gitlab.com/TeamGEOLOC/geolocpvt

White Paper on 

using GNSS Raw 

Measurements on 

Android devices

https://gitlab.com/TeamGEOLOC/geolocpvt
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VERT équipé du système MRT
Mesure de Référence des Trajectoires

• Performances :

- angulaire : 0,01°

- en plan : 3,5 cm

- en vertical : 5 cm

• Sans GPS (120’)

- angulaire < 0,01°

- en plan < 30 cm
(15 cm en OffLine)

- en vertical < 30 cm
(15 cm en OffLine)

Exemple de trajectoire de référence :


