Les moyens d'essais
au service de larecherche
de GEOLOC

@

AME / GEOLOC
Miguel ORTIZ 7N IFSTTAR

TE:I\D

GEOLOC
\V/




TE:I\D

GEOLOC
\V}

9= dsD= B

s

www.ifsttar.fr

Institut frangais des sciences et technologies des transports, de 'aménagement et des réseaux



&%lc VERT

Véhicule d’Essais et de Référence en Trajectographie

* « Grand Equipement » IFSTTAR
« Missions :
- Qualification des systemes
de positionnement
- Support a la normalisation

- Validation d'observatoires de
trajectoires

Laboratoire mobile - Support pour la recherche
pour la recherche IESTTAR ITS LAB ON WHEELS

liee aux ITS / VA . . e e
* Equipé du systeme MRT
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https://ifsttar.libcast.com/ame-geoloc/vert-vehicule-dessais-et-de-reference-et-trajectographie/player

e ULISS

Ubiquitous Localization with Inertial Sensors and Satellites

- Récepteur GNSS F9P: Démonstrateur :
e GALILEO/GPS/ GLONASS/ .
BEIDOU Algorithmes TR
* Multi Fréquences . E1-E5/ 5;;;;;';" E Données synchronisées
L1-L2 / B1-B2 - N
| L DatalLogger :
- IMU MTi-3 AHRS 9 DoF Smt -
- Accélérométre 3 axes Acquisition

Données synchronisées

Solution de - Gyrometre 3 axes
navigation - Magnétometre 3 axes
indoor/outdoor | - Pression
- Temperature

Algorithmes GEOLOC :

MAGYQ: Magnetic, Acceleration fields and GYroscope Quaternion ( Attitude estimation EKF
filter)

WAISS : Walking direction estimation based on statistical modeling of human gait features
with handheld MIMU www.ifsttar.fr

Institut frangais des sciences et technologies des transports, de 'aménagement et des réseaux




e PERSY

Pedestrian Reference System

« STIM300: DatalLogger :
- Accélérometre 3 axes ﬁ\ Acquisition
- Gyrométre 3 axes - l

« HMC5983 )
- Magnéetometre 3 axes Carte
, —— | « NEO-MST SD
eaion da - Reécepteur GNSS
référence » Carte SD l
indoor au pied Post traitement

-Capteur MEMS de qualité supérieure (gyro 0,5°/h)
-Mécanisation type « strapdown »

-Indoor-outdoor infrastructure-free -
-Performance accrue : <0,3% de la distance parcourue

www.ifsttar.fr
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https://ifsttar.libcast.com/ame-geoloc/persy-online/player

EEEg@OC GEOLOC PVT

https://gitlab.com/TeamGEOLOC/geolocpvt

- GNSS Bi-Freq
- IMU

App : GEOLOC PVT

Pseudorange Generatlon
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" - White Paper on
using GNSS Raw
Code android - 6 visible e Measur_emen';s on
- - 2 trackable %S Android devices
temps réel 2
Smartphone

Open source

European

Global Navigation
Satellite Systems
Acency

GNSS Raw Measurements
Task Force

Algorithmes GEOLOC :

Time Difference Carrier Phase / PPP / IMU / Realtime Ephem. acces /
lonosphere-free Combination

www.ifsttar.fr
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https://gitlab.com/TeamGEOLOC/geolocpvt
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VERT équipé du systeme MRT

Mesure de Référence des Trajectoires

Codeur optique Récepteur GNSS
KISTLER NOVATEL ° Performances :
L350A DLV3 RT2-G

- angulaire :0,01°
Données GNSS
GGA,ZDA,GST - en plan :3,5cm
- envertical : 5cm
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- + Sans GPS (120’)
ulses odométriques .
1000 / métre max ‘ signal PPS ‘ - anglJIa”'e < O’Olo
> sorties
utilisateur -
l Données odométriques - ;’ en plan < 30 Cm
sty i (15 cm en OffLine)
—_— marqueur - en VertICa| < 30 cm
v::i:zle Centrale inertielle SRS (15 Cm en Oﬂ:Llne)
A XSEA
Interface codeur L'LNSDEINS
IXSEA
DMI

Exemple de trajectoire de réféerence :

www.ifsttar.fr
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